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Offline-Programmierung und virtuelle Inbetriebnahme sowie reale Anlagen-Inbetriebnahme 
der vollautomatischen Scheiben-Montagestationen für TESLA im Werk Berlin 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Realisierung: 
 

 Roboter-Programmierung am virtuellen Modell, virtuelle Anlagen-Inbetriebnahme sowie reale 
Inbetriebnahme einer prototypischen Roboter-Anlage (inklusive deren Peripherie) für das vollautomatische 
Anbringen und Verkleben von Scheiben (Frontscheiben, Heckscheiben, Glas-Dach) am TESLA Model Y. 

 Die Herausforderung lag im sicheren Handling sowie in der exakten Positionierung der Glasscheiben auf 
den Karosserien sowie im präzisen Auftragen des Spezial-Klebers (Berücksichtigung vorgegebener Klebe-
Punkte, idealer Mengen-Auftrag, kritische Trocknungszeit der Klebstoffe, etc.) wofür einzigartige Abläufe 
erdacht und als Roboter-Programme implementiert werden mussten. 

 Umsetzung der VIBN mit Process Simulate unter Berücksichtigung des VIBN-Standards von Tesla. 

 Berücksichtigung von Barcode-Scannern, RFID-Schreib-/Lesegeräten, Farb- und Modellerkennung der 
Karosserie sowie Auswirkungen der Resultate des Qualitäts-Checks (Klebe-Test) in der VIBN. 

 VIBN und IBN (Start of Production) mit fertig getesteten PLC-Bereichen (Roboter-Kooperationszonen inkl. 
Peripherie) im Gegensatz zu VIBN und IBN einzelner Roboter und Stationen. 

 Programmierung aller sicherheitsrelevanten Funktionen, Berücksichtigung sämtlicher Kollisionszonen sowie 
Stress-Testing für die eingesetzten Schlauchpakete im Rahmen der VIBN. 
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